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Die folgendan Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Vorrichtung zum Putzen eines Futtertisches eines Stalles 

© Die Erfindung bezieht sich auf eine neuartige Vorrich- 
tung zum Putzen eines Futtertisches eines Stalles. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung gemaB 
Oberbegriff Patentanspruch 1 . 

Bei der Tierhaltung in Stallungen, insbesondere bei der 5 
Rinderhaltung ist es iiblich, das Futter beispielsweise rna- 
schinell seidich auf einem Futtertisch auszubringen, und 
zwar jeweils benachbart einer Futterrinne. Es ist dann erfor- 
derlich, das Futter von dem Futtertisch in die benachbarte 
Futterrinne zu bewegen. Weiterhin ist es auch erforderlich, to 
nach dem Fiittern den der Futterrinne benachbarten Bereich 
des Futtertisches von Futterresten zu befreien. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung aufzuzei- 
gen, die bei vereinfachter Konstruktion ein Putzen eines 
Futtertisches ermoglicht. 15 

Zur Losung dieser Aufgabe ist eine Vorrichtung entspre- 
chend dem Patentanspruch 1 ausgebildet. Die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung eignet sich zum Putzen eines Futterti- 
sches oder Futterbarrens, wobei unter "Putzen" im Sinne der 
Erfindung u. a. das Verbringen von Futter vom Futtertisch in 20 
eine benachbarte Futterrinne sowie auch das Entfernen von 
Futterresten vom Futtertisch zu verstehen ist. 

Weiterbildungen der Erfindung sind Gegenstand der Un- 
teranspriiche. Die Erfindung wird im Folgenden anhand der 
Figuren an einem Ausfiihrungsbeispiel naher erlautert. Es 25 
zeigen: 

Fig. 1 in vereinfachter Darstellung und in Seitenansicht 
eine Vorrichtung gemaB der Erfindung; 

Fig. 2 in vereinfachter Darstellung und in Draufsicht die 
Vorrichtung der Fig. 1; 30 

Fig. 3 in vereinfachter Darstellung und in Ruckansicht die 
Vorrichtung gemaB Fig. 1 . 

Die in den Figuren dargestellte Vorrichtung 1 dient u. a. 
dazu, urn Futter 2, welches mit Hilfe einer Futter- Verteilma- 
schine seitlich auf einem Futtertisch 3 (Bereich 3') aufge- 35 
bracht wurde, von dort in die benachbarte Futterrinne 4 zu 
bewegen. Weiterhin dient die Vorrichtung 1 auch dazu, um 
zumindest die Bereiche 3' des Futtertisches 3, auf die das 
Futter 2 aufgebracht wird, nach der jeweiligen Futterung 
von Futterresten vollstandig zu befreien. 40 

Die Vorrichtung 1 besteht im wesentlichen aus einem Tra- 
ger 5, der so ausgefuhrt ist, daB er problemlos an der Drei- 
punkt-Aufhangung eines nicht dargestellten landwirtschaft- 
lichen fahrbaren Geratetragers bzw. einer Zugmaschine 
(Traktor) befestigt werden kann. An dem lYager 5 ist ein 45 
Tragarm 6 mit seinem einen Ende schwenkbar befestigt, und 
zwar um eine vertikale oder im wesentlichen vertikalen 
Achse mit Hilfe des Gelenkes 7. An seinem den Trager 5 
entferntliegenden Ende ist an dem dort nach unten gefuhrten 
bzw. Z-formig abgewinkelten Ende 6' ein Putz-Rad 8 frei 50 
drehbar gelagert, und zwar um eine vertikale oder im we- 
sentlichen vertikale Achse. Das Rad 8 ist bei der dargestell- 
ten Ausfuhrungsform von einer Felge mit Reifen gebildet, 
und zwar mit einem groben Profil. Als Rad 8 ist beispiels- 
weise die Felge und der zugehorige Reifen der ruckwartigen 55 
Rader einer landwirtschaftlichen Zugmaschine geeignet. 
Mit Hilfe eines doppelt wirkenden Hydraulik-Zylinders 9 ist 
der Tragarm 6 um das Gelenk 7 schwenkbar, und zwar aus 
einer Mittelstellung, in der die Langserstreckung des Armes 
jeweils mit der Ebene des Tragers 5 einen Winkel von 90° 60 
oder etwa 90° einschlieBt nach links oder rechts. Der Hy- 
draulikzylinder 9 wirkt zwischen dem Tragarm 6 und einem 
Gegenlager am Trager 5. 

An dem freien Ende des Tragarmes 6 ist weiterhin ein 
Hilfstrager 10 befestigt, der mit seiner Langserstreckung ra- 65 
dial zur Drehachse des Rades 8 liegt, sich oberhalb dieses 
Rades befindet und mit seiner Langserstreckung senkrecht 
zu einer gedachten vertikalen Ebene liegt, die die Langser- 



streckung des Tragarmes 6 und die Drehachse des Rades 8 
einschlieBt. An den freien Enden des Hilfstragers 10 ist fiber 
zwei ein Gelenkviereck bildende Gelenkhebel 11 und 12 je- 
weils ein Halter 13 befestigt, der an seinem unteren Ende ei- 
nen auswechselbaren und auch an die jeweilige Formge- 
bung des Futtertisches 3 im Bereich der Futterrinne 4 anpaB- 
baren plattenformigen Abstreifer 14 aus Hartgummi oder ei- 
nem anderen, geeigneten Material tragt, Mit Hilfe des von 
den Gelenkhebeln 11 und 12 gebildeten Gelenks ist der Tra- 
ger 13 mit dem Abstreifer 14 aus einer angehobenen Nicht- 
gebrauchssteilung, in der sich der Abstreifer 14 seitlich vom 
Rad, d. h. radial zu diesem nach auBen versetzt oberhalb der 
Unterseite des Rades 8 befindet, in eine Arbeitsstellung ab- 
senkbar, in der der Abstreifer 14 zumindest mit seiner unte- 
ren Kante unterhalb der Ebene des Rades 8 auf dem Futter- 
tisch 3 bzw. auf den zu reinigenden Bereich 3' aufliegt. 

Wie in der Fig. 3 dargestellt ist, befindet sich an jeder 
Seite des Rades 8 ein Trager 13 mit zugehorigem Abstreifer 
14. Zur besseren Erlauterung ist in der Fig. 3 ein Abstreifer 
14 angehoben und ein Abstreifer 14 abgesenkt dargestellt. 
Das Anheben und Absenken der Trager 13 mit den Abstrei- 
fem 14 erfolgt iiber Seilziige, d. h. bei der dargestellten Aus- 
fuhrungsform iiber zwei Stahlseile 15, die mit einem Ende 
jeweils am oberen Ende eines Tragers 13 befestigt sind, von 
diesem oberen Ende an eine hoher iiegende Seilfuhrung 16 
fuhren, die an einem am Tragarm 6 vorgesehenen, nach 
oben fuhrenden Arm 17 gebildet ist und durch eine weitere 
Seilfuhrung 18 im abgewinkelten Teil 6 des Tragarmes 6 an. 
eine Halterung 19 fuhren, an der die beiden Seile 15 befe- 
stigt sind und die an dem freien Ende eines starren Armes 20 
vorgesehen ist. Letzterer ist mit seinem anderen Ende starr, 
d. h. nicht schwenkbar mit dem Trager 5 verbunden und 
liegt mit seiner Langserstreckung in etwa senkrecht zur 
Ebene des Tragers, und zwar unterhalb des Tragarmes 6. An 
dem freien Ende des Tragarmes 6 ist weiterhin um die Achse 
des Rades 8 eine Fuhrung 21 befestigt, die mit ihrer Lang- 
serstreckung radial zur Achse des Rades 8 liegt und in der in 
Langsrichtung der Halter 19 zusatzlich gefuhrt ist. Durch 
diese Ausbildung ist es moglich, allein durch Schwenken 
des Tragarmes 6 mit Hilfe des Hydraulikzylinders 9 um das 
Gelenk 7 die Trager 13 mit ihren Abstreifern 14 so zu bewe- 
gen, daB dann, wenn sich der Tragarm 6 in seiner Ausgangs- 
oder Mittelstellung befindet, d. h. die Langserstreckung des 
Tragarmes 6 und die Langserstreckung des Armes 20 in ei- 
ner gemeinsamen vertikalen Ebene liegen, beide Trager 13 
mit ihren Abstreifern 14 abgesenkt sind, d. h. sich in der Ar- 
beitsstellung befinden, wahrend beim Schwenken des Tra- 
garmes 6 um die Achse des Gelenkes 7 in der einen oder an- 
deren Richtung der Abstand zwischen dem Halter 19 und 
der Seilfuhrung 18 vergroBert wird, so daB beide Trager 13 
mit ihren zugehorigen Abstreifern 14 angehoben werden. 

Zum Oberfuhren des Futters 2 vom Futtertisch 3 in die 
Futterrinne 4 wird bei beispielsweise an der Vorderseite ei- 
nes Traktors befestigter Vorrichtung 1 der Tragarm 6 um die 
Achse des Gelenkes 7 aus einer Mittellage zu einer Seite 
derart geschwenkt, dafi nicht nur die beiden Trager 13 mit 
den Abstreifern 14 angehoben sind, sondern sich das Rad 8 
an derjenigen Seite des fiber den Futtertisch 3 bewegenden 
Traktors befindet, an der das Futter 2 von dem Futtertisch in 
die Futterrinne 4 geschoben werden soli. Die Achse des Ge- 
lenkes 7 ist dabei so geneigt, daB das Rad 8 nur mit dem Teil 
seines Umfangs, an dem sich jeweils auch das in die Futter- 
rinne 4 zu schiebende Futter 2 befindet, auf der Oberseite 
des Futtertisches 3 aufliegt bzw. nur geringfugig von der 
Oberseite des Futtertisches 3 beabstandet ist, wahrend an- 
sonsten das Rad 8 an seinem Umfang einen groBeren Ab- 
stand vom Futtertisch 3 besitzt. Wird die Vorrichtung 1 nun 
mit dem Traktor endang des Futtertisches bewegt, so wird 
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das Futter 2 von dem sich drehenden bzw. abwalzenden Rad 
8 jeweils vom Futtertisch 3 in die Futterrinne 4 geschoben. 

Zum Reinigen des Bereiches 3 wird der Tragann 6 rnit. 
Hilfe des Hydraulikzylinders 9 in seine Mittelstellung ge- 
schwenkt, wodurch die Trager 13 mit den Abstreifern 14 ab- 
gesenkt werden. Durch Bewegen der Vorrichtung 1 entlang 
des Futtertisches 3 kann dann der jeweilige Bereich 3' von 
Futterresten gereinigt werden. Ein Vorteil der Vorrichtung 1 
besteht darin, daB die Steuerung aller Funktionen allein 
durch einen einzigen Hydraulikzylinder 9 erfolgt. 

Um die Handhabung der Vorrichtung 1, insbesondere 
auch das An- und Abkoppeln dieser Vorrichtung von der 
landwirtschaftlichen Zugmaschine zu erleichtern, ist am 
Trager 5 noch ein Laufrad 22 vorgesehen, mit welchem die 
von einer Zugmaschine abgekoppelte Vorrichtung im Be- 
reich des Tragers 5 auf dem Boden aufsteht. 



B ezugszeichenliste 



1 Vorrichtung 

2 Futter 

3 Futtertisch 
3' Bereich 

4 Futterrinne 

5 Trager 

6 Tragann 
7Gelenk 

8 Rad 

9 Hydraulikzylinder 

10 Hilfstrager 
11, 12 Gelenkarm 

13 Tragstuck 

14 Abstreifer 

15 Seii 

16 Seilfuhrung 

17 Arm 

18 Seilfuhrung 

19 Halter 

20 Steuerarm 

21 Fuhrung 
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einer Seite der Vorrichtung eine Putzleiste oder ein Ab- 
streifer (14) vorgesehen ist, der aus einer angehobenen 
Nichtgebrauchsstellung in eine Arbeitssteilung absenk- 
bar ist, in der der Abstreifer (14) mit einer Abstreif- 
kante unter der Unterseite des Rades (8) liegt. 

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der wenigstens 
eine Abstreifer (14) durch einen Seilzug (15) zwischen 
seiner Nichtgebrauchsstellung und seiner Arbeitsstei- 
lung bewegbar ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Seilzug von wenigstens einer Lange 
eines Seile (15) gebildet ist, die sich zwischen dem Ab- 
streifer oder einem diesen Abstreifer tragenden Trag- 
element (13) und einer Seilhalterung (19) erstreckt, 
und daB die Seilhalterung (19) an einem mit dem Tra- 
ger (5) verbundenen Steuerarm (20) vorgesehen ist, der 
beim Schwenken des Tragarmes (6) mit diesem nicht 
mitschwenkt. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Steuerarm (20) starr mit dem Trager 
(5) verbunden ist. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Seilhalterung (19) zur Entla- 
stung des Steuerarmes (20) zusatzlich in einer Fuhrung 
(21) in Langsrichtung dieser Fuhrung gefuhrt ist, die 
sich radial zur Achse des Rades erstreckt und um diese 
Achse schwenkbar vorgesehen ist. 



Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zum Putzen eines Futtertisches eines 
Stalles, gekennzeichnet durch einen an einem land- 45 
wirtschaftlichen Fahrzeug oder fahrbaren Geratetrager 
befestigbaren Trager (5), durch einen am Trager (5) um 
eine vertikale oder im wesentlichen vertikale Achse 
schwenkbaren Tragarm (6) sowie durch ein an dem an- 
deren Ende des Tragarmes (6) um eine vertikale oder 50 
im wesentlichen vertikalen Achse frei drehbar vorgese- 
henes Putz-Rad (8). 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Putz-Rad (8) von einer Felge mit ei- 
nem Reifen gebildet ist. 55 

3. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, gekennzeichnet durch eine hydraulische oder 
pneumatische Betatigungseinrichtung (9) zum 
Schwenken des Tragarmes (6). 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 60 
zeichnet, daB die Betatigungseinrichtung von wenig- 
stens einem Zylinder, beispielsweise Hydraulikzylin- 
der (9) gebildet ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Hydraulikzylinder (9) ein doppelt 65 
wirkender Zylinder ist. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB an wenigstens 
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